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Machine for fomjing and wrapping beefburger(s) etc. - has 
adjustable stroke pistons in rotary depositor drum 

nFFONTERRF 

TIFFON-TERRADE F (TIFF-Individua]) 
1984-190693 [31] 

A machine for forming and wrapping flat cakes of edible paste, esp. 
minced meat which is presented as burgers is of the type which has 
a depositor drum contg. two diametrally opposed pistons which are 
alternately retracted and advance. When retracted, the piston forms 
' the base of a moulding cavity which is filled with paste at a feed 
station, e.g. by a screw conveyor fi-om a mincing riaachine. 

After drum rotation of 180 deg. the filled cavity is at a discharge 
station where advance of the piston deposits a moulded flat cake. 
Wr^ping film is fed on to the drcumference of the drum after it 
has passed the discharge station and before it reaches the feed 
station. The film lines the empty moulding cavity before paste is 
injected. A film cutting station parts off film shortly behind each 
filled mould cavity and folds the following filrri back to cover the 
next cake. 

USE/ADVANTAGE - Machine is for moiilding and wrapping a 
food paste flat cake, esp. a beeflDurger etc. made fi-om minced 
meat. Piston stroke adjustment can regulate prod. wt. Wrapping 
before the prod, leaves the machine has hygiene advantages. 
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^7) a Appareil de conditionnement de produits pSteux no- 
tamment de produits alimentaires, tels que de ia viande ha- 
chee. 

b. Appareii caracteris6 en ce qui! comporte des moyens* 
reglabies de mise en fonne des gatettes de produtt au poste 
d'aiimentation A des moyens d'entrainement de la galette ainsi 
form^e au poste d'aiimentation A au poste d'6jection B ainsi 
que des moyens d'emballage sous film de la galette 4 au cours 
de son transport du poste d'aiimentation A au poste d'6jection 
B, les moyens d'entratnement de la galette 6tant d'une facon 
connue en elle-meme. constitufes par un carter cytindrique 5 
comportant deux orifices peripheriques 6 et 7 correspondant 
respectivement aux postes d'aiimentation A et d'ejection B 
dans lequet se deplace eh rotation une bpbine cyiindrique 8 de 
meme axe X-X' que le carter 5, la galette 4 formfee au poste 
d'aiimentation A dans la cavite de rempfissage 1 etant solidaire 
de ia bobine 8 dans son deplacement 

a Linvention s'applique aux appareils de conditionnement 
de produits anmentatres. 
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"Apparexl de oonditionnement de produits p^teux^ notammeni; 
de produits alimentaires, tels que de la Triande laachee." 

La presents invention se rapport e a un appa- 
5 reil de conditionnement de produits p^teuxp notamment de 
produits alimentairesp tels que de la viande liacheee 

Ces derniferes annees^ on a vu augmenter de 
manifere considdrablep la consommation et done la fabrica» 
tion de steacks hacliesp aussi "bien pour un usage commercial ^ 
10 que pour des restaurants, notamment du type dit "restau- 
rant rapide"p dont le nombre s»accrolt aujourd^hui conside- 
rablement • 

Pour faire face a cette demande croissante^ 
les industriels ont ete amends h proposer sur le marche des 

15 appareils de conditionnement automatique de steacks loaeliesp 
associes a des hachoirs h viandej, eonstitues d^^un poste 
d» alimentation de la viande a trait er dans lequel la viande 
hachee est introduite dans une cavity de remplissage previxe. 
dans I'appareil au moyen d« une vis sans fin command^e par 

20 un moteuTp ainsi que d'un poste d'^jection a la sortie du- 
quel on r^cupere le produit introduit dans la cavite de 
remplissage au poste d» alimentation sous forme de galette 
homogeneo 

Parmi ces appareils? ceuz qui se sont averts 
25 les plus satisfaisants . comportent des moyens d » entralnement 
de la galette form^e au poste d' alimentation vers le poste 
d'ejection eonstitues par un carter cylindrique comportant 
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deu2 orifices peripheriques cozrespondant respeetivement 
auz postes d 'alimentation et d' ejection dans lequel se 
deplace en rotation une bobine cylindrique de m&me axe 
que le carter, la galette formee au poste d' alimentation 
dans la cavite de remplissage ^tant solidaire de la bobine 
i^ana son depl&cement • 

' Mai gr^ leurs avantages du point de vue de la 
Vitesse de fabrication des galettes, et da pris: de revient, 
oes appareils ne sont neanmoins pas susceptibles de donner 
entifere satisfaction etant donnd qu'ils ne pemettent aucun 
r^glage de I'epaissetir ou du poids (done du "tassement" 
de la Tiande) des galettes, 

De plus, etant donne le risque de pollution 
rapide de la viande haohee, il est, pour des raisons eyi- 
dentes d'hygifene, indispensable de reduire au minimum les 
manipulations des galettes de viande bachee entre 1' instant 
oil elles sont fabriqu^es et 1« instant cHl elles sent propo- 
se es au public* 

La pr^sente invention a pour objet de repon- 
dre k ces differentes exigences en proposant un appareil 
de conditionnement de produits pateux, notamment de pro- 
duits alimentaires, tels que de la viande bacbee, du type 
ci-dessus, ca^act&riB^ en ce qu»il comporte des moyens re- 
glables de mise en forme des galettes de produits au pos- 
te d« alimentation, ainsi que des moyens d»emballage sous 
film de la. galette au cours .de son transport du poste 
d' alimentation au poste d'^jection, permettant de recup^- 
rer, au poste d'ejection, le produit introduit dans la ca- 
vite de remplissage au poste d' alimentation sous forme de 
galettes homogfenes emball^es sous film. 

Get appareil est particulierement satisfai- 
sant du point de vue de 1 -hygiene, etant donn^ que le con- 
ditionnement des galettes se fait en mgme temps que leur 
fabrication, ce qui evite tout risque de pollution par sui- 
te de manip'ulations. ■ 
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Selon ime autre caracteristiqu6~ de I'in- 
ventionp les moyens reglables de mxse en forme du produit 
pSteux sont constitu^s par au molns un piston mobile en 
translation sous l*effet de la pouss^e exercee par le pro- 

5 duit au poste d' alimentation dans un logement centre, sur 
un diametre de la bobine et debouchant a sa peripheries 
ce piston conrportaht une ou plusieurs faces laterales 
s*adaptant exactement aux faces du logement le long des- 
quelles elles se deplacent par glissementp une face exte- 

1 0 rieure curriligne dont le diamfetre est egal au diametre 
de la bobine et une face interieure susceptiblep lorsque 
la face superieure curviligne se trouve au droit du poste 
d*alimentationp de venir en poussee sous l^effet du pro- 
duit introduitp ernr un detecteur de. remplissage mis en pla- 

15 ce &. cet eff et dans le logement et sensible a la pression 
exercee par le piston poiar commander p lorsque celle-ci a 
atteint uiie T^leur predetermine e reglable^ I'arrSt du mo- 
teur de commande de la vis sans fin d» alimentation ^ ainsi 
que la rotation de la bobine pour deplacer la face exterieu- 

20 re du piston vers le poste d'^jectionp le volume compris 
entre la face extefieure curviligne du piston^ les faces 
laterales du logement et le carter definissant la cavity 
de remplissage du produit pAteux, 

Pour ameliorer le rendement et la vitesse 

25 de production de l^appareil selon 1' invention, il est avan- 
tageux que le logement prdvu dans la bobine la traverse de 
part en part et renf erme deux pistons diametralement op- 
poses symetriques par rapport a l»axe de la bobine p dont' 
les faces interieures sont ^vid^es pour permettre la mise 

50 en place entre elles du detecteur de remplissage* En ef- 
. ^ fetp-.la presence de ces-,deux pistons permet d'obtenir deux 
galettes de produit pateux par revolution de la bobine, et 
done pratiquement de doubler le rendement de I'appareilo 
Selon une autre caracteristique de l^inven- 

35 tionp I'appareil comporte des organes d* ejection suscepti- 
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bles de deplaoer automat iquement vers I'exterieui- un pis- 
ton se trouvant au droit du poste d'ijection pour amener 
sa face exterieure curviligne au niveau de la surface ex- 
terne de la iDobine. Ces organes d'ejection sont, selon 

5 I'invention, constitues par une rainure d"ejection prevue* 
sur I'une des faces laterales de chacun des pistons? et 
. susceptible de recevoir un doi^t fixe solidaixe du carter. 
Cette rainure d 'ejection est evasee a sa partie avant dans 
le sens de la rotation de la bobine pour lui permettre de 

10 recevoir le doigt fixe, et se retrecit a sa partie arriere 
pour ramener le piston vers I'exterieur au droit du .poste 
d'ejection. Pour que ce dispositif ptiisse fonctionner de 
la maniere souhaitee, il est necessaire que la partie ar- 
riere de la rainure ait la forme d^un arc de CBrcle dont 

15 le rayon est la distance du centre de la bobine au doi^ 

fixe©- , 

Selon une autre caracteristique de I'inven- 

tionp le detecteur de remplissage est constitue par une 

piece de detection cooperant avec des organes de reglage 

20 susceptibles de la deplacer en translation pour la rap- 

procher ou 1' eloigner . du centre de la bobine p et qui porte, 
sur I'une de ses faces, un ressort a lame dont la face 
exterieure est susceptible d^ venir en appui sur I'evide- 
■ ment de la face interieure d»un piston se trouvant au 

25 droit du poste d' alimentation, et dont la face interieure 
vient en appui sur un micro-contact place a cet effet, a 
l»interieur de la pifece de detection, et susceptible pour 
uno pression predeterminee exercee par le: piston, de com- 
mander I'arrSt du moteur de commande de la vis sans fin. 

30 d« alimentation ainsi que 1^ rotation de la bobine pour de- 
placer la face exterieure du piston, vers le poste d'ejec-.^, 
tion. 

.Par ailleursp et pour pouvoir obtenir au . 
pos-ce d' ejection des steacks plus ou moins compacts, et 
35 done commander le tassement de la viande a partir duquel 
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le micro-contact intervient poiar stocker 1' alimentation, 
il est prevu una possibilite de tarage prealable du res- 
sort a lamep const itue par une vis manometrique snr la- 
quelle repose line des extremit^s du ressort a lame, et 
5 qui peut 6tre vissee ou devissee pour regler la tension 
du ressort. 

Selon une autre caracteristique de l*in- 
ventionp la piece de detection a la forme d*un cyliadre 
creux portant une rainure dans laquelle est mis en place 

10 le ressort a lame. 

Selon une autre caracteristique de l*inven-» 
tionp les organes de reglage susceptibles de deplacer en 
translation la piece de detection pour la rapprocher ou 
1* eloigner du centre de la tobinej sont const! tues par une 

15 plaque, notamment un disque^ mobile en rotation autour de 
I'axe de la bobine, et dont une extremite porte ujie poi— 
gnee graduee susceptible d'Stre tournee par I'utilisateur^ 
tandis que 1» autre extrdmite porte une gorge en spirale em- 
prisonnant un ergot solidaire d'une extremite de la piece 

20 de detection, la rotation de la poign^e entrainant une 
translation de 1" ergot et done du ressort a lame, et par 
suite, une modification de I'epaisseur de la cavite de . 
remplissage pour une pression donnee du produit pStteux 
exercee sur le ressort, et done une modification de I'e- 

25 paisseur des galettes obtenues au poste d* ejection. 

En .consequence, le d^tecteur de remplissage 
a en fait une double fonction,- a savoir, d»une part, re- 
gler I'epaisseur des galettes obtenues -au poste d^ejection^ 
et, d' autre part, regler leur poids pour une ^paisseur 

50 donnee. 

Selon une autre caracteristique de 1 'inven- 
tion, les moyens d*emballage sous film de la galette au 
cours de son transport du poste d' alimentation au poste 
d'ejection, comportent un rouleau d' alimentation en un 
35 film d'emballage, notamment en papier ou en cellophane. 
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dont la largeur correspond a la largeur d'un pistoiip des 
organes de mise en place du film entre la bobine et le 
carter sur le chemin de deplacement des galettes dans leurs 
capites de remplissage, des arganes de coupe du film de 

5 papier entralne en rotation avec la "bobine sur une portion 
de celle-ci entre une position d'attente dans laquelle ils 
ne sont pas solidaires de la bobine, et une position de 
rappel dans laquelle ils sont ramen^s en position d'attente,. 
des organes de rappel des organes de coupe susceptibles de 

10 ramener ces organes de coupe de la position de rappel a la 
position d'attente, ainsi que des organes permettant h une 
galette de s"enrober dans un film de papier au poste d' ejec- 
tion. 

Les organes de coupe du film de papier sont 

15 constitues de preference, par une lame montde sur un bras 
porte-lame constamiaent situd -dans un:m§me plan que 1' axe 
de la bobine et cooperant au cours du mou-vement de la posi- 
tion d»attente vers la position de rappel avec un premier 
ressort de rappel. pour p^netrer en coupant le film dans 

20 des entailles longitudinales prdwes a cet effetp sur la 
peripberie de la bobine a une distance predeterm±nee de 
cbacun des pistons; bien entendu^ pour que l»appareil 
puisse fonctionner de maniere satisf aisante , il est neces- 
saire d'associer a chacim des pistons une entaille longitu- 

25 dinale placee en un point predetermine dependant des di- 
mensions finales de la galette* 

II est en outre necessaire que, lorsque les 
organes de coupe sont en position d*attente, la lame ne 
vienne pas en contact avec le film de papier fix^ h la p^- 

30 ripherie de la bobine; h cet effet, il est pr^vu, sur le 
bras porte-lame, un doi^t de protection plus long que la 
lame p mais n^anmoins assez court pour ne pas risquer 
d»emp6cher la lame de pen^trer dans les entailles longi- 
tudinales. 

35 Par aiUeTzrs, il est necessaire que, apres 
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la coupe, la partie du film se trouvant en arriere des or- 
ganes de coupe continue a 6tre maintenue sur la peripherie 
de la "bobine; h cet effet, il est pr^ra, sur le bras porte- 
lame p un patin monte en arrifere de la lame dans le sens de - 

5 • deplacement de la bobine pooir comprimer contre* sa periphe- 
ries l^extremite du film de papier se trouvant en arriere 
de la lame lorsque celle-ci est log^e dans une entaille 
longitudinale, et I'entralner en rotation avec la bobine 
au cours .du mouvement - entre la position d'attente et la 

10 position de rappel. . 

Selon une autre caracteristique de IVinven- 
tionp le bras porte-lame est articul^ a son extremite op- 
vposee h la lame autour d'un-axe d' articulation solidaire 
d'un bras support de coupe, lui-m6me monte libre en rota- 

15 tion autour de I'axe de la bobine^ 

Selon une autre caracteristique. de l^inven- 
tion, les organes de rappel des organes de coupe sont cons-" 
tituesp d'une part,^ par une came de forme triangulaire mise 
en place sur la peripherie de la bobine et dont I'un des 

20 cStes constitue une pente de goidage du bras porte-lame 

qui la gravit en pivotajit autoar de son axe d' articulation, 
degageant par suite la lame et le doigt de protection de 
1« entaille longitudinale pour les desolidariser de la bo- 
bine p etp d' autre part, par un second ressort de rappel 

25 monte sur le .bras support de coupe pour le ramener vers 
I'arrifere en position d'attente lorsque les organes de 
coupe ont ete desolidaris^s de la bobine • 

De fagon pref ^rentielle, il est prevu une 
butee limitant le deplacement vers. 1' arriere des organes 

50 de coupe commandes par le ressort de rappelp et determi- , 
nant par , suite la position ■ d^s-'t'teii'te* -^^ 

Doncp les organes. de coupe sont en fait soli- 
daires d*une double articulation dont la premiere permet 
h la lame de penetrer sous la traction du premier ressort 

35 dans une entaille longitudinale de la bobine prevue a cet 
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effetp pour, lors de sa descents, couper le f ilm et mainte- 
niTp a I'.aide du patin la partie de film qui reste en ar- 
riere sur la •bol)ine, et dont la seconde, montee en rota- 
tion li-bre sur I'aze de la bobine, permet a 1' ensemble des 

5 organes de coupe, lors de la. rotation de la bobine de par- 
venir jusqu'a la came qui degage la lame de sa cavite, de 
lib^rer le film, et de ramener les organes de coupe de la 
position de rappel a la position d'attente sous 1« action 
du second ressort de rappel» 

10 Selbn une autre caractdristique de 1« inven- 

tion, les organes permettant h. une galette de s'enrober 
dans un film de papier au poste d' ejection, sont constitues 
par un racleur muni de doigts monte sur un bras support^ 
racleur mobile en rotation et dont une extremite est sus- 

15. ceptible- de degager vers I'ext^rieur le film de la.bpbine,^ 
ainsi que par un ergot solidaire de la bobine et suscepti- 
ble, lors de la rotation de cette bobine, de soulever le 
bras support raoleur pour ecarter les 'doigts du racleur et 
definir un chemin d« evacuation d'lane galette ejectee par 

20 le piston qui y glisse sous I'effet de son poids en .s»en- 
robant automatiquement dans la porticm de film degagee a 
I'extremite du racleur, 

les doigts du racleur ont, de preference, 
une forme permettant aux galettes d«6tre evacuees h. plB.t, 

25 permettant ainsi a plusieurs galettes de s'empiler les unes 

sur les autres. 

Les caract^ristiques de I'appareil qui fait 

I'objet de 1» invention seront decrites plus en detail en 

se referant aux dessins annexes dans lesq.uels : 
30 - le.. figure 1 est une. vue generale en coupe 

de I'appareil qui fait l»objet de 1« invention, montrant h. 

la f ois le remplissage ' de la cavite de remplissage et 

I'ejection d'une galette, 

- les figtires 2 k 5 sont des vues scbemati- 
35 ques de ce m§me appareil representant diverses phases du 
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conditionnement de steaclcs, 

- la figure 6 est <une vue en coupe du detec- 
teur de remplissage, 

- la figure 7 est une coupe du dispositif 
represents sur la figure 6p selon un plan perpendiculaire 
au plan de la figure 6, 

- la figure 8 est un schema montrant 1' arti- 
culation des organes de coupe, 

- la figure 9 montre une varisinte d' evacuation 
des galettes au poste d* ejection© 

Selon la figure 1> I'appareil de conditionne- 
ment de steacks qui fait I'objet de I'lnvention^ se com- 
pose schematiquement d'un poste d* alimentation A ou la 
viande hach.ee conditionner est introduite dans une ca- 
vity de remplissage 1 de l^appareilj, au moyen d'une vis 
sans fin 2 conuiandee par un moteur 3.et cooperant avec 
un hachoir k viande > ainsi que 6,*^xr^ poste d» ejection B k 
la sortie duquel on rScupere la viande introduite dans la 
cavite de remplissage 1 au poste d»a3_imentation A sous la 
forme de galettes homogfenes 4« 

Le hachoir utilise selon I'inventionp est 
un hachoir de type standard .du commerce dans lequel on 
introduit les morceaux de viande en Z, I'hSlice 2 pousse 
ensuite les morceaux de viande sur une grille O'S un cou- 
teau rotatif 0' coupe cette viande pour en favoriser 1 'in- 
troduction dans les trous de la grille 0"» 

^Cet appareil comporte des moyens reglables 
de mise en forme des galettes 4 de produits au poste d* ali- 
mentation, des moyens d • entr alnement de la galette 4-ainsl 
formee du poste d' alimentation A au poste d* ejection ain- 
si que des mqyens dVemhallage soub film de la galette 4 au 
cours de son transport du poste d' alimentation au poste 
d/ejectiono 

Les moyens d'entralnement de la galette 4 
sont constitues par un carter cylindrique 5 comportant dsus 
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orifices peripheriques 6 et 7 correspondant respectivement 
auz postes d' alimentation A et. d'ejection B dans lequel se 
deplace en rotation une bobine cylindrique 8 de mSme axe 

X-Z» que le carter. 

5 La galette 4 formde au poste d« alimentation 

A dans la cavite de remplissage 1 est solidaire de la bobi- 
ne 8 dans son deplacement , 

Selon la figure 1 , les moyens reglables de 
mise en forme du produit pAteux sont constitues par deux 

10 pistons 9 et 10 diametralement opposes symetriques par rap- 
port k l«axe X-X» de la bobine. Chacun de ces pistons' 9, 
10 est mobile en translation sous I'effet de la pouss^e 
exercee par le produit au poste d« alimentation A, confer- 
moment h la f lecbe I dans un logement 1 1 traversant de 

15 part en part la bobine 8 centr^ sur un diametre de cette 
bobine et deboucbant k sa p^ripherie'o Ohacun des- pistons 
9p lOp comporte des faces laterales 12 s'adaptant exacte- 
ment aux faces laterales du logement 11 le long desqueUes 
elles se d^placent par glissement, d'une face exterieure 

20 curviligne 13 dont le diametre est egal au diamfetre de la 
bobine 8, et d»une face int^rieure portant un evidement 
14 susceptible lorsqu'elle se trouve au droit du poste 
d« aliment at ion A, de venir en pouss^e sous l*effet du 
produit 4 introduit s\ir un d^tecteur de remplissage. 1 5 mis 

25 en place h cet effet, dans.le logement 1 1 et sensible h la 
pression exercee par le piston 9 ou 10 pour commander lors- 
que celle-ci a atteint une ^leur pr^d^terminee rdglable 
liarrSt du moteur 3 de commande de la vis sans fin d» ali- 
mentation et la mise en rotation selon la flfecbe II de la 
30 bobine 8 pour d^placer la face exterieure 13 du piston 9 
ou 10 vers le poste d' ejection B« 

Bien entendu, le volume compris entre la 
face exterieure curviligne 13? les faces laterales 12 du 
logement 11 et le carter 5 d^finissent la cavite de rem- 
35 plissage 1 du produit p^teux* 
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Done, apres le remplissage de la ca-vite de 
remplissage 1 , la bobine 8 se deplace selon la fleche II 
autour de son axe X-Z* pour entralner le piston 9> 10 et 
done la eavite de remplissage 1 et la galette B au droit 

5 du poste d 'ejection (partie gauche de la figure 1 ) oil 

interviennent des organes d' Ejection susceptibles de depla- 
cer autpmatiquement vers 1' exterieur . selon la fleche III 
le .piston 9 ou 10 afin de supprimer la eavite de remplis- 
sage 1 J, de fagon a amener la face exterieure curviligne 15 

10 du piston au niveau de la surface externe de la bobine 8o 

Pour ce, il est prevu sur l*tine des faces 
laterales de chacun des pistons 9 ou lOp une rainure d* ejec- 
tion 16 susceptible de recevoir un doigt fixe 17 solidaire 
du carter 5» La face avant 18 de cette rainure 16 dans le 
'15 -sens II de^ rotation de la bobine - 8: est evasee-. pour, liii per-^^^^ 
mettre en cours de rotation de recevoir le doigt 17p tandis 
que sa face arriere 1 9 va en se retrecissant pour ramener 
le piston 9 ou 10 vers I'exterieur selon la flfeche III au 
droit du poste d* ejection B. Ceci signifie que^ a partir 

20 du moment oil la siarf ace externe 20 de la rainure 1 6 vient 
en contact avea le galet fixe 17p le piston 9 ou 10 se 
deplace par rapport a. la bobine 8 en etant guide dans son 
mouvement par cette rainure 15 dont la partie arriere 19 
a la forme d»un arc de cercle dont le rayon est* la distance 

25 du centre X de la bobine 8 au doigt fixe 17» pour arriver • 
finalement dans une position oii sa surface exterieure 15 
se trouve au m8me niveau que la surface exterieure de la 
bobine 8, supprimant par suite 1' existence de la cavite de 
remplissage 1 et done permettant I'ejection de. la galette 

30 4i 

Selb^^'^les figures 6'et 7^ "le detect eur de rem- 
plissage 15 est constitue par une piece de detection 21 
cooperant avec des organes de r^glage susceptibles de la 
deplaeer en translation selon la fleche IV pour la rappro- . 
35 cber cu 1' Eloigner du centre X de la bobine . 8i 
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Cette piece de detection 21 a la forme d'ua 
cylindre creiix portant ime raiimre 22 dans laquelle est 
mis en place un ressort a lame 23 dont la face exterieure 
24 est susceptible de venir en appui siir l»evidement de la 

5 f ace . interie-ure 14 d'un piston 8 ou 9 se trouvant au droit 
du poste d* alimentation A et dont la face interieure 25 
vient en appxii srur un micro-contact 26 represent© sclxema— 
" tiq.uement sur la figtir.e 6> place a cet effet a !• inter ieur 
de la pifeee de detection 21 et susceptible pour une pres-. 

10 sion determinee exerc^e par le piston 8 ou 9 selon la fle- 
che I sur le ressort lame 24? de commander I'arr&t. du mo- 
teur de commande 3 de la vis sans fin d • alimentation 2.et 
la mise en rotation de la bobine 8 selon la fleche II pour 
deplaber le piston 8 ou 9 vers le poste d» ejection B* 

15 Par ailleursp I'une des extremites 27 du res- 

sort k'lame 24 repose sur une vis^/majiomeiarique 28 pouvant— 
§tre vissee ou deviss^e pour regler la tension du ressort 
24 etp par suite p le tassement du produit pS-teux constituant . 
la galette 4 a partix du(iuel le micro-contact 25 inter vient 

20 poxtr stopper 1* alimentation en viande© 

La pifece de detection 21 est montee a l*aide 
de deux yis 29 et 29* sur une plaque 30 comportant un er- 
got 31 emprisonne dans une gorge en spirale 32 prevue sur 
I'une des' faces d'un .disque 33 pouvant 6tre deplac^ par 

25 rotation autour d'un axe X-X* concordant avec l^axe X-X» 
de la bobine 8 et dont 1* autre extr^mite porte xine poignee 
graduee 34 susceptible d*6tre tournee par l»utilisateur 
pour faire toumer le disque 33 selon la flfeche V (figure 
7)p entraliiaat par suite le d^placement de 1' ergot 31 late- 

30 ralement selon la flecbe IT, et un deplacement du ressort 
a lame 24 selon la flecbe IVp d'oti il decoule automatique- 
ment une modification de I'^paisseur^e de la cavitd de 
remplissage 1 . pour une pression donnee du produit p^teux 
exeroee sur ce ressort 24? et done une modification de 

35' I'epaisseur des galettes 4 obtenues au poste d' ejection B.. 
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On voit done que le detect eur de remplissage 
15 agit h deux niveaux sur les galettes 4 obtenues au 
poste d* ejection B, d'mie part par son deplacement selon 
la flfeche IV qui modifie l»epaisse\ar e de la cavite de 
5 remplissage 1 et done des galettes 4> et^ d' autre part^ 
par son tarage predetermine par la fleche manometrique 28 
qui determine le poids d'une galette 4 d'epaisseur deter- 
mine e« 

Selon la figure 1^ les moyens d'emballage de 

10 . la galette 4 sous un film de papier 34 au cours de son 

transport du poste d* alimentation A au poste d* ejection B 
comport ent un rouleau d' alimentation en film 35 dont la 
largeur correspond h la largeur d'un piston 9 et lOp dee 
organes 36 permettant la mise en place du film 34 entre 

1"5 la bobine 8 et le carter 5 sur le chemin^ de deplacement 
*des galettes 4 dans leurs cavites de remplissage 1 selon^' ^ 
la flech© II, ainsi que des organes de coupe du film de 
papier 34 portant la reference generale ST* Ces derniers 
organes 37 sont entralnes en rotation avec la bobine 8 ^ar 

20 une portion de celle-ci entre une position d»attente re- 
presentee sur la figure 3 oil ils ne sont pas solidaires de 
la bobine 8 et une position de rappel representee sur la 
figure 2 k partir de laquelle ils sont ramenes automatique- 
ment en position d'attente© 

25 II est egalement prevu des organes de rappel 

des organes de coupe portant la reference generale 38 sus- 
ceptibles de ramener les organes de coupe 37 de la position 
de rappel (fig\ire 2) a la position d«attente (figure 3) ain- 
ei que des organes permettant k une galette 4 de s'exn?ober 

30 dans un film de papier 34 au poste d* ejection* 

Selon les figures 2, 3 et S les organes 37 
de coupe du film de papier 34 sont cons tit ues par au moiras 
une lame 39 montee sur un bras porte-lame 40 constamment 
■ situee dans un mSme plan que l^axe X~X^ de la bobine 8 et 

35 cooperant au cours du mouvement de la position d'attente 
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(figTore 3) a la position de rappel (figure 2) avec xm, pre- 
mier ressort de rappel 41 (figures 4 et 8) pour penetrer 
en coupant le film 54 dans des entailles longiiradinales 
42 prevues a cet effet sur la peripherie de la bobine 8 
5 a une distance predet ermine e de chacun des pistons 9 on 
10. 

Une entaille 42 est associee a claacun des 
pistons 9 et lOp et la distance de 1' entaille au piston 
est determinee de manifere telle que les dimensions du 

10 film 34 ime fois coupe permettent d'envelopper les galet- 
tes 4 obtenues au poste d' ejection B© 

Le bras porte-lame 40 comporte en outre, un 
doigt de protection 43 plus long que la lame 39 ppur em- 
p§eher que, en position d'attente^ celle-ci vienne en con- 

15 tact avec le film ^de papier 34 se trouvant sur la periphe- 
- . - rie de la^ bobine'Se "Ce bras 40 ^comporte egalement im patin 
44 represente en pointilles svir la figure 8 monte en arrie- 
re de la lame 39 dans le sens de deplacement U de la bo- 
bine 8 pour comprimer centre sa peripherie l^estremite du. 

20 film de papier 34 se trouvant en arriere de la lame 39 

lorsque ceHe-ci est logee dans une entaille longitudinale 
42 et l«.entrainer en rotation avec la bobine au cours 
du mouvement entre la position d'attente et la position 
de rappel* 

25 Le bras porte-lame 40 est articule h son ex- 

tremite 45 opposee a la lame 39 autour d'un axe d 'articu- 
lation Y-T* solidaire d»un bras support de coupe 46 lui- 
m^me monte libre en rotation notamment par I'intermediaire 
d»un disque 47 autour de I'axe Z-X» de la bobine 8, L»ar- 

30 ticulation du bras porte-lame 40 sur le bras support de 
coupe 46 autour de I'axe T-T» consiste selon les figures 
2 et 3 en deux manchons 48 et 49 coaxia\ax (axe T-Y») lao- 
biles en rotation I'un dans l*autre et dont l*un 48 est 
solidaire du bras support de coupe 46 tandis que 1' autre 

35 (49) est solidaire du bras porte-lame 40# 
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Selon les figuLres 2- et 3p les organes de rap- 
pel 58 des organes de coupe 57 sont oonstituesp d'une part^ 
par ime came 50 de forme triangulaire solidaire du carter 
Sp mise en place sur la peripherie de la iDolaine et dont 

5 I'ua des c6tes 51 constitue une pente de guidage du "bras 
porte-lame 40^ qui la gravit en pivotant autour de son axe 
d' articulation X-X* selon la fleche VI pour se rapprocher 
ou s ' eloigner de la bobine 8 pouvant par suite degager la 
lame 59 et le doigt de protection 45 de I'entaille longi- 

10 tudinale 42 en les desolidarisant de la bobine^- et, d ^au- 
tre partp par un second ressort de rappel 52p^ monte sur,le 
bras support de coupe 46 pour le ramener vers I'arriere se- 
lon la fleclie VII en position d'attente (figure 5) lorsque 
les organes de coupe 57 ont et^ desolidarises de I'entail- 

15 le 42 et done de la bobine 8 « La position d'attente est 

en' fait de t ermine e' par une butee"55 prevue sur le carter 5 
susceptible d*arr§ter les organes de coupe .57 lors de leur 
mouvement vers l^arrifere selon la fleche VII sous Inaction 
du second ressort de rappel 52. 

20 Selon les figures 5? 4 et 5p les organes per- 

mettant a ime galette 4 de s'enrober dans un film de papier 
54 au poste d' ejection B sont constitues par un racleur 54 
muni de doigts 55 monte sur un bras support racleur 56 
mobile en rotation autour d»un axe Z-Z» et dont une. extre- 

25 mite est etisceptible de degager le film vers l^exterieur^ 
I'eloignant ainsi de la bobine 8. Ges organes comprennent 
egalement un ergot 57 solidaire de la bobine 8 et place 
en un endroit predetermine sur cette- bobine pour soulever^ 
lors de sa rotation selon la fleche IX le bras support 

50 racleur 56 afin d'ecarter les doigts 55 et le. racleur 54 
selon la fleche VIII et definir un chemin d» evacuation C. 
d'une galette 4 ejectee. par le piston 9 ou 10 selon la 
fleche III qui y glisse sous' I'effet de son poids en s*en- 
robant automatiquement dans la portion du film 54 degagee 

55 h I'extremite du racleur 54© 
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Les doigts 55 du raoleur 54 out ime forme 
permettant d^e.vacuer les galettes 4 dans une position pla- 
ne perf ectionnant 1 • emballage © * 

lies differences etapes du f onctionnement de 
I'appareil objet de l»inventionj^ vont maintenant 6tre d^- 
crites en se refer ant aux figtires 1 a So 

Selon la partie droit e de la figure 1 p la 
vis sans fin 2 commandee par le moteur 3. foumit, a par- 
tlx d»ua hachoir non represente de la viande liachee dans 
la cavitd de remplissage 1 c La pression de cette viande 
pousse selon la f leche 1 le piston 9 qui,, pour une pres- 
sion .determinee, vient en contact aveo le ressort a laaae 
24 du detecteur de remplissage 15 qui agit sur le micro- 
contact 26 pour arrSter le moteur 3 et commander le debut 
de la rotation selon la flfeche II de la bobine 8 vers la 
-position d'ejection B. 

Bien entendu^ prealablement, -le film 34 a 
ete deroule du rouleau 15 et mis en place sur la periphe- 
rie de la bobine S entre celle«ci et le carter 5» 

Selon la figure 2^ au cours de cette rota- 
tion, a un certain moment, les organes de coupe 37 .se 
trouvent au droit de I'une des entailles longitudinal es 
42 de la bobine .8* Alors, sous l^effet du premier ressort 
de rappei 4i , le doigt de protection 43 et la lame 39 pe- 
netrent dans I'entaille 42 pour couper le film 34. A partir 
de ce moment p les organes de coupe 37 sont entralnes en - 
rotation selon la flfeclie II. par ^ia bobine.8, et l»extr^- 
mite arriere du film de papier 34 est maintenue sur la sur- 
face de la bobine 8 par le patin 44 • 

Cette rotation se poursuit jusqu'a ce que le 
' bras support de coupe 40 parvienne k la came triangulaire 
50 qu*il gravit en pivotant autour de son articulation 
T-TS degageant par suite le doigt de protection 43 et la 
lame 39 de I'entaille longitudinale '426 

A oe moment p le second ressort de rappei 52 
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intervient pour fa ire toumer autoxar de I'axe X»X' le 
bras support de coupe 46 qui entraiae !• ensemble des or- 
ganes de coupe 37 en butee contre la butee 53 selon la 
flfecbe VII en position d'attente. 

5 Selon la figure 3f les organes de coupe 37 

ne sont plus entralnes par la rotation selon la flecbe II 
de la bobine 8 et le doigt de protection 43 glisse libre- 
ment sur la surface du filjn 34 jusqu^a ce qu'il rencontre 
\ane autre entaiUe 42* C e pendant p au moment ou les organes 

10 de coupe ont ete rappeles vers la position d'attente^ 

I'extremite du filja 34 n'a plus ete maintenue par le pa- 
tin 44, et s'est trouvee degagee de la bobine par l«extr^- 
mite du racleur 54* 

Selon la figure 4, 1' ergot 57 est venu en 

15 ^contact avec le bras , support racleur 56 pour le soulever 
selon la fleche tX; ddgageant ainsi' le cbemin' d» evacuation 
C des galettes 4 le long des doigts 55 du racleur 54 o Si« 
multanement, selon la figure 5, le doigt fixe 17 est venu 
en contact avec la parol lat^rale 20 de la rainure 18 et 

20 a entralne le piston selon la flecbe III vers I'exterieur 
pour ejecter la galette 4 le long des doigts 55 du racleur 
54. Cette dernier e, comme indique sur la parti e gauche de 
la figure 1, glisse librement sous I'effet de son poids en 
s'enrobant automatiquement dans la portion de film 34 d^- 

25 gagee k I'extremite du racleur. 

Selon la figure 9, une variant e de 1' in- 
vention consist e, pour ^vacuer les galettes 4 au poste 
d* evacuation B, d'utiliser, en aval des doigts 55 du ra- 
elexir 54 le film de papier 34 que l»on fait alors passer 

30 autour d*un rouleau annexe 66 et le long d*un ski de gui- 
dage 65 o 
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REYENDICATIONS 
1 Appareil de conditioimement de produits 
pateuxp notamment de produits alimentaixes tels que de la 
vlande hachee, muni d'un poste d» alimentation du produit 
5 a traiter dans lequel ce produit est introduit dans une 
cavite de remplissage prevue dans 1» appareil au moyen 
d'une vis sans fin comiaandee par un moteuTp ainsi que d»un 
poste d' ejection a la sortie duquel on recupere le produit 
introduit dans la cavite de remplissage au poste d'alimen- 
10 tation sous forme de ^alettes liomog^nes, appareil caracte- 
rise en ce qu»il comporte des moyens reglables de mise en 
forme des galettes de produit au poste d^ alimentation (A)p 
des moyens dVentralnement de la galette ainsi f ormee du 
poste d» alimentation (A) au poste d'ejection (B), ainsi 
15 que des moyens d'embaHage sous fiOjn de la galette (4) 
• au coiirs-de son transport du .poste d' alimentation (A) 
au poste d'ejection (B)> les moyens d'entrainement de la 
galette etant, d»une fagon connue en elie-mime, constituds 
par un carter cylindrique (5) comportant deux orifices 
20 peripkeriques (6 et 7) correspondant respectivement aux 
postes d» alimentation (A) et d» ejection (B), dans lequel 
se deplace en rotation une "bobine cylindrique (8) de m6me 
axe (X-XO que le carter (5)^ la galette (4) f ormee au 
poste d» alimentation (A) dans la cavite de remplissage (l) 
25 etant solidaire de la bo"bine (S) dans son deplacement. 

2.- Appareil selon la revendication 1, ca- 
racterise en ce que les moyens reglables de mise en forme 
du produit p^teux sont constitues par au moins un piston 
(9, 10) mobile en translation sous I'effet de la poussee 
50 exercee par le produit au poste d'alijnentation (A), dans 
un logement (11) centra sur un diametre de la bobine (8) 
et debouchant a sa peripheries ce piston (9» 10) compor- 
tant une ou plusieurs faces lateral es (12) s'adaptant 
exact ement aux faces du logement (11) le long desquelles 
35 elles se deplacent par glissement, une face exterieure 
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cirrviligne (13) dont le diametre est egal au diametre 
de la bolDine (8) et une face interieure susceptible p lors- 
q.ue la face exterieure curviligne (15) se trouve au droit 
du poste d' alimentation (A),, de venir en poussee^ so\is 
5 I'effet du produit introdiiit, sur un detecteur de remplis- 
sage (15) mis en place a cet ef f et dans le logement (11) 
et sensible a la pression exercee par le piston (9t 10) 
pour commander, lor s que celle-ci a atteint une -valeur pre— 
determin^e reglable, I'arrSt du moteur de commande (3) 

10 de la vis sans fin d' alimentation (2) 9 ainsi que la rota- 
tion de la bobine (8) pour d^placer la face exterieure (13) 
du piston (9p 10) vers le poste d'ejection (B)p le volume. ' 
compris entre la face exterieure cu37viligne (13) du piston 
(9p 10)p les faces lat^rales (1 2) du Ibgement (II) et le 

15... carter (5 ) 'def inissant la cavite de remplissage ( 1 ) du 
produit p^teux» 

3.- Appareil selon la revendication 2^ carac— 
terise en ce que le logement (II) prevu dans la bobine (8) . 
la traverse de part en part et renferme deux pistons (9p 

20 10) diametralem'ent opposes^ ssnmetriques . par rapport a' 
.I'axe de la bobine (s) dont les faces interieures (14) 
sont evidees pour permettre la mise en place du detecteur 
de remplissage (15) p la . presence de ces deux pistons (9p 
10) permettant d» obtenir . deux galettes (4) de produit pS- 

25 teu^ pour une revolution de la- bobine (8)» 

4«- Appareil selon l*une quelconque des re- 
vendieations 1 a 3p caracterise en ce qu'il comporte des 
organes d' Ejection susceptibles de deplacer automatique- 
ment vers I'exterieur p .un piston (9p 10) se trouvant au 
30 droit du poste d" ejection (B) pour amener sa face exterieu- 
re curviligne (13) au niveau de la surface externe de la 
bobine (8), 

.5«- Appareil selon la revendication 4? carac- 
terise en ce que les organes d' ejection sont constitues 
35 par une rainoire d' ejection (I6) prevue sur I'une des faces 
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laterales (12) de chactm des pistons (9, 10) et suscepti- 
ble de recevoir un doigt fixe (17) solidaire du carter (5) 
cette rain-ure d' ejection (16) ^tant e^as^e a sa partie 
avant (18) dans le sens de la rotation (II) de la bobine 
(8) pour lui penaettre de recevoir le doigt fixe (17) et 
se retrecissant a sa partie arriere (19) pour ramener le 
piston (9, 10) vers I'ext^rieur au droit du poste d'ejec- 
tion (B), la partie arriere (19) de la rainure (l6) ayant 
la forme d'un arc de cercle de rayon, la distance du cen- 
tre de la bobine (8) au doigt fixe <17). 

6.- Appareil selon I'une quelconque des re- 
vendications 1 a 5, earact^ris^ en ce que le detecteur de 
remplissage (15) est constitu4 par une piece de detection 
(21) cooperant aveo des organes de.reglage susceptibles 
de la deplacer en translation pour la rapprocber ou l' eloi- 
gner du centre de la bobine (8) et portant sair' l*une de 
ses faces un ressort h lame (23) do&t la face extdr&eure 
(24) est susceptible de venir en appui sur I'evidement 
de la face int^rieure (U) d'un piston (9r 10) ee trouvant 
au droit du poste d« alimentation (A) et dont la face int^- 
rietire. (25) vient en appui sur tsn micro-contact (26) place 
a cet effet, h. I'int^rieur de la pifece de detection (21) 
et sT:^ceptible pour une pression pr^determinee exerc^e par 
le piston (9, 10) de commander I'arrgt du moteur de comr- 
mande (5) de la vis sans fin d • alimentation (2) ainsi que 
la rotation de la bobine (8) pour deplacer la face extirieu- 
re (13) du piston (9» 10) vers le poste d'ejection (B)i 

7.- Appareil selon I'une quelconque des re- 
vendications 1 a 6, caracteris^ en ce que I'une des ex- 
tremites (27) du ressort h. lame (24) repose sur une vis 
manometrique (28). pouvant Stre viss^e ou devissee pour r^- 
gler la tension du ressort et, par suite, le tassement du 
produit ptteux constituant la galette (4) ^ partir duquel 
le micro-contact (26) intervient pour stopper I'alimenta- 
35 tion. 



20 
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8. - Apparexl selon I'uae quelconque des re- 
vendicati ons 1 a 7j caracterise en ce que la piece de de- 
tection (21) a la forme d'un cylindre creux portant une 
rainure (22 ) dans laquelle est mis en place le ressort a 

5 1^ (23). 

9. - Appareil selon I'line quelconque des re- 
vendications 1 a 8^ caracterise en ce que les organes de 
reglage suscepti"bles de deplacer en translation la piece 
de detection (21) pour la rapprocher ou 1* eloigner du cen- 

10 tre de la bobine (8)V sont constitues par une plaque (30), 
notamment un disque^ mobile en rotation autour de l^axe 
de la bobine (8) et dont ^xne extrdmit^ parte une poign^e 
graduee (34) susceptible d«§tre toumee par l^utilisateur, 
tandis que l*a.utre extremity porte une gorge en spirals 
^ . 15 (32) emprisonnant xm^ ergot (31) solidaire d"une extremity 

de la pi^ce de detection (21 ), la rotation de la poign^e 
(54) entraSnant une transl5.tion de 1» ergot (31) et done du 
ressort k lame (23) et, par suite, une modification de 
I'epaisseur de la cavite de remplissage (l) pour une pres- 

20 sion donnee du produit p^teux exercee sur le ressort (23) p 
et done une modification de l*epaisseur des galettes (4) 
pbtenues au poste d' Ejection (B)* 

10»- Appareil selon l*une quelconque des 
revendications 1 k 9p caracterise en ce que les moyens 

25 d'emballage sous film de la galette (4) au cours de son 
transport du poste d* alimentation (A) au poste d'ejection 
(B) oomportent un rouleau d* alimentation en un film d*em- 
ballage (34), notamment en papier, dont la largeur corres*- 
pond a la largeur d'un piston (9^ 10), des organes de 

30 mise en place du film (34) entre la bobine (8) et le car- 
ter (5) sur le chemin de d^placement^des galettes (4) dans 
I'eurs cavites de remplissage (1)9 des organes de coupe 
du film de' papier, entralnes en rotation avec la bobine 
(8) sur une portion de celle-ci entre une position d fatten- 

35 te dans laquelle ils ne sont pas solidaires de la bobine, 
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et une position de rappel dans laquelle ils sont ramenes 
en position d'attente,. des organes de rappel des organes 
de coupe susoeptibles de ramener les organes de eoupe de 
la position de rappel k la position d'attente, ainsi que 

5 des organes permettant k. une galette (4) de s*enrober d an s 
un film (54) de papier au poste d* ejection (B)e 

11.- Appareil selon la revendication 10, 
caracterise en ce que les organes de coupe (37) du film 
de papier (54) sont constitues par au moins \xne lame (39) 

10 montee sur ^m bras porte-lame (40) constamment situee 

dans un mSme plan que l»axe de la "bobine (8) et cooperant 
au cours du mouvement de la position d'attente vers la po- 
sition de rappel avec un premier ressort de rappel (41 ) 
pour pen^trer en coupant le film (34) dans des entaiUes 

15 longitudinales (42) prevues h cet effet sur la p^ripberie 
. de la bobine (8) h une distance predeterminee -de chacun 
des pistons (9p 10), une entaille longitudinale (42) pre- 
Tue en un point predetermine^ etant associee a chacun des 
pistons (9p 10), 

20 12.- Appareil selon la revendication 11, 

caracterise en ce que le bras porte-lame (40) comporte 
un doigt de protection (43) plus long que la lame (39) 
pour empfecher que, en position d^attente, celle-ci vienne 
en contact avec le film de papier (34) se trouvant sur la 

25 peripberie de la bobine (8). 

13.- Appareil selon I'une quelconque des re- 
vendications 11 et 12, caracterise en ce que le bras porte- 
lame (40) comporte un patin (44) montd en arriere de la 
lame (59) dans le sens de deplacement de la bobine (8) 

30 pour comprimer contre sa peripib^rie. l*extremite du film 
de papier (34) se trouvant en arriere de la lame lorsque 
ce3J.e-ci est logee dans une entaille longitudinale (42) 
et I'entralner en rotation a^rec la bobine (8) au cours du 
mouvement, entre la position d'attente et la position de 

35 rappel* 
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23.- 

14#- Appareil selon I'une quelconque des re- 
vendications 11 a 13r caracteris^ en ce que le "bras porte- 
lame (40) est articule k son -extremite (45) opppsee a 3-a 
lame (39) autour d«un axe d« articulation (Y-Y«) solidaire 
d'un bras support de coupe (46) lui-m&me monte libre en 
rotation autour de I'axe (X-X») de la bobine (8)0 

15, ~ Appareil selon I'une quelconque des 
revendications 10 a 14^ caracterise en ee que les organes 
de rappel (38) des organes de coupe (37) sont constitues, 
d'une part J par une came (50) de forme tr iangulair e p . so- 
lidaire du carter (5)^ mise en place sur la periptidrie de 
la bobine (8) et dont l»un des c&tes (51) constitue une 
pente de guidage du bras porte-lame (40) qui la gravit en 
pivotant autour de son axe d' articulation (Y-T« )p degageant 

-par suite la aame (39) et le doigt de protection (43) de 
l«entaille longitudinaie (42) pour les desolidariser de la 
bobine (8)> et, d«autre partp par un second ressort de rap- 
pel (52> mont^ sur le bras support de coupe (45) pour le 
ramener vers l^arriere en position d^attente lorsque les 
organes de coupe (37) ont 6te ddsolidarises de la bobine 
(8). 

16, - Appareil selon I'une quelconque des re- 
vendications 10 a 15, caract^ris^ en ce que les organes 
permettant h. une galette de s'enrober dans un film de pa- 
pier (34) au poste d« ejection (B) sont constitues pi^r un 
racleur (54) niuni de doigts (55) montd sur un bras sup- 
port racleur (36) mobile en rotation et dont "une extre- 
mity est susceptible de d^gager le film (34) vers l^ex- 
terieur^ ainsi que par un ergot (57) solidaire d'e la bobi- 
ne (8) et susceptible lors de la rotation de cette bobine, 
de soulever le bras support racleur (56.) pour ecarter les 
doigts (55) du racleur (54) et definir un cbemin d' evacua- 
tion d»une galette (4) electee par le piston (9p 10) qui 

y glisse sotis l»effet -de son poids en s^enrobairt automati- 
quement dans la portion de film (34) degagee k I'extremite 
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24.- 

du racleur (54) • 

17. - Appareil selon la revendication I6p ca- 
racte-rise en oe que les doigts^ (55) du racleur (54) ont 
une forme permettant aux galettes d'§tre evacuees a plat. 

18, - Appareil selon I'une quelconque jdes . 
revendications 1 a 17, caracterise en ce que pour l*eva- 
cTjation des galettes (4) on utilise le film de papier (54). 
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